IMALLA CURRICULAR

o INGENIERIA
MECATRONICA

PRIMER SEGUNDO TERCER CURRTO QUINTO SEXTO SEPTIMD OCTAVO NOVEND DECIMO
SEMESTRE SEMESTRE SEMESTRE SEMESTRE SEMESTRE SEMESTRE SEMESTRE SEMESTRE SEMESTRE SEMESTRE

PREPARACION Y
ALGEBRA MECANISMOS EVALUACION DE [mete [ EODE

Y MATRICIAL MECANICO | MATERIALES OPERATIVA OPTIMIZACION PROYECTOS GRADO | GRADO Il

3]0
HT [HP | HL

ALGEBRA LINEAL DISENO MECANICA DE INVESTIGACION SIMULACION Y

6|0 6|0 5|0 5|0 3|2 5|0 5]0
HTIHP | HL HTIHP | HL HT[HP | HL HT[HP | HL HT |HP | HL HT[HP | HL HTHP | HL

710
HT[HP | HL
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HT[HP | HL
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¥ TRANSFERENCIA 2 > . GENERACION
e MECANICAS MECANICO Il ELECTRICAS DE ENERGIA

6|0 6|0 42 3]0 3|2 3|2 4|0 3]0
HTIHP | HL HTIHP | HL HTIHP | HL HT [HP | HL HT [HP | HL HT [HP | HL HT [HP | HL HT [HP | HL HT [HP | HL
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DE ENERGIA

CIRCUITOS
HIDRAULICOS Y
NEUMATICOS

3|2
HTHP | HL

SEMINARIO DE
SISTEMAS DE

MAQUINAS
HIDRAULICAS Y
NEUMATICAS

313 410 3lo
HT [HP | HL HT[HP | HL HTHP | HL

CONTROLY

ELECTRONICA
INDUSTRIAL

ANALISIS DE SINTESIS SENALES
CIRCUITOS DE CIRCUITOS Y SISTEMAS

ESTADISTICA Y
PROBABILIDADES

SISTEMAS DE
CONTROL Il

CALcuLO|

CONTROL

6|0 5|0 BhRS 518 58
HTIHP | HL HTIHP | HL HTIHP | HL HT[HP | HL HT|HP | HL

B3
HT|HP | HL

DIBUJO PARA COMPONENTES Y ELECTRONICA METODOLOGIA SISTEMAS DE ) SISTEMAS :
INGENIERIA SISTEMAS CAD LINEAL | DE LA INVESTIGACION] CONTROL | ROBOTICA™ " MBEBIDOS i2eha S0 ELECTROMEDICINA
INDUSTRIAL
6|0 62 3|4 3|3 3]0 3|3 3|2 313 3|3 3|0
HT|HP | HL HT‘HP | HL HT|HP ‘ HL HT|HP ‘ HL HT|HP | HL HT‘HP | HL HT|HP ‘ HL HT‘HP | HL HT |HP ‘ HL HT‘HP | HL
PROCESAMIENTO

[ AUTOMATIZACION
INDUSTRIAL

QUIMICA VARIABLE METODOS ELECTRONICA ELECTRONICA SISTEMAS
GENERAL COMPLEJIA NUMERICOS LINEAL II ] LINEAL Ill OPERATIVOS

DIGITAL DE
SENALES

213
HTIHP | HL

6|2 5|2 5|0 6|0 3|3 3|3 313
HTIHP | HL HTIHP | HL HTIHP | HL HT[HP | HL HT|HP | HL HT|HP | HL HT|HP | HL

313
HT[HP | HL

DISENO
SISTEMAS ¥ PROCRAMACION HARDWARE PROCESOS SISTEMAS

DICITALES Il DE SISTEMAS BASADOS RECONFIGURABLE ESTOCASTICOS ENERGETICOS

5|0 303 303 CON PROCESADORES 303 5] 0
HTIHP | HL HTIHP | HL HT[HP | HL BT HTIHP | HL HT[HP | HL
HTHP | HL

ECUACIONES SISTEMAS

DIFERENCIALES DICITALES |

2|2
HT[HP | HL

iy MATERIA MATERIA MATERIA MATERIA MATERIA MATERIA MATERIA MATERIA
LN MILITAR MILITAR MILITAR MILITAR MILITAR MILITAR MILITAR MILITAR
HL: HORA LABORATORIO

- ~ 2|0 2|0 2|0 2|0 2|0 2|0 2|0 2|0
B IONIE A SICA T | L HTIHP | HL HTHP | HL HTIHP | HL HTIHP | HL HTIHP | HL HTIHP | HL HTIHP | HL
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ESCUELA MILITAR DE INGENIERIA
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Prestigio, Disciplina y Mejores Oportunidades

OBJETIVO DE LA CARRERA

El objetivo de la Carrera de Ingenieria Mecatrénica es
desarrollar mecanismos inteligentes, a través de su disefo,
analisis, mantenimiento e implementacion para responder a las
necesidades de un entorno determinado en diferentes
actividades de los seres humanos y del sector productivo, para el
logro de estandares productivos de clase mundial, que
contribuyan con el progreso del pais.

OBJETO DE LA CARRERA

El objeto de la profesion de la Ingenieria Mecatrénica son los
mecanismos inteligentes; a través de una combinacion sinérgica
de diseno concurrente de mecanica de precision, electronica e
informatica; para analizar, optimizar, automatizar, comprender y
resolver problemas en diferentes actividades de los seres
humanos y del sector productivo.

DURACION: 10 SEMESTRES (5 ANOS) - TITULACION: TiTULO ACADEMICO / TITULO EN PROVISION NACIONAL - LIBRETA DE SERVICIO MILITAR: SUBTENIENTE DE RESERVA (GRADO HONORIFICO)

COMPETENCIA DEL PROFESIONAL

El Ingeniero Mecatrénico graduado de la EMI, es
competente para desarrollar mecanismos inteligentes que
permitan incrementar, optimizar, mejorar la calidad y
desemperno de productos y procesos de la industria, sector
productivo 'y defensa, demostrando las siguientes
competencias:

Formula soluciones tecnoldgicas de automatizacion y
robdtica, realizando el diagndstico, planificacion, desarrollo y
mantenimiento de sistemas y procesos industriales.

- Propone proyectos de innovacion y gestion tecnoldgica;
comprendiendo los avances tecnoldgicos de los sistemas de
control de procesos y automatizacion, distinguiendo los
nuevos requerimientos de mercado.

- Desarrolla sistemas mecanicos compatibles con el control
automatico de procesos para lineas de montaje, de
produccion y de servicios; aplicando las propiedades de los
materiales industriales y los principios de la mecanica.

INGENIERIA

MEC

CAMPO LABORAL

El campo de trabajo actual del Ingeniero Mecatrénico es
muy amplio, ya que va desde la automatizacion de
operaciones en microempresas hasta la completa
automatizacion y control de lineas de produccion en grandes
empresas, desde el diseno de productos sencillos de uso
cotidiano hasta el disefo de sofisticados equipos con
tecnologia de punta. Trabaja en ambitos relacionados con la
mecanica de precision, los sistemas de control electronicos y
los sistemas de informacion computarizados, tanto en el
sector publico como en el privado, de producciéon y de
servicios, disenando, controlando e implantando dichos
sistemas. De acuerdo al perfil profesional puede
desempenarse en:

- Automatizacion y Robética.
- Sistemas de computacion.

- Sistemas Mecanicos.



